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  مقدمه
كنترل اين موتورها با درنظر و سازي چندفازه، مدلهاي موتورهاي كتاب حاضر به بررسي قابليت

بر اين بوده است كه اين كتاب براي محققين  پردازد. تمام تلاش مؤلفينها ميهاي خاص آنگرفتن قابليت
مينه شده در اين زهاي ارائهپژوهش ةعنوان مرجع مناسبي مورد استفاده قرار گيرد. اگرچه گستراين حوزه به

ل سازي و كنترروز در حال افزايش است، در اين كتاب سعي شده است تا مفاهيم اصلي براي مدلروزبه
  قرار گيرد.اين موتورها مورد بررسي 
توجهي از مصرف انرژي الكتريكي در مصارف صنعتي و خانگي مربوط به موتورهاي امروزه حجم قابل

زپردازنده، هاي ريهادي و سيستمدر تجهيزات نيمه روزافزونهاي با توجه به ظهور پيشرفت. استالكتريكي 
يري كارگهبكان ساخت و هاي الكترونيك قدرت، اممبتني بر مبدل محركههاي يري سيستمكارگبه

با تعداد فاز بيش از سه را فراهم آورده است. بر اين اساس موتورهاي چندفازه به يكي از  يموتورهاي
ها تبديل شده است. موتورهاي چندفازه داراي مزايايي همچون بهبود در پژوهش موردتوجهموضوعات 

ت كاهش توان نامي تجهيزات الكترونيك قدر فاز، قابليت اطمينان بالاتر،راندمان نسبت به موتورهاي سه
  ند.هستفاز در يك توان مشخص، كاهش ضربان گشتاور و... يري موتورهاي سهكارگهبنسبت به 

 ؛ستايكي از پارامترهاي مهم در انتخاب سيستم محركه در كاربردهاي مختلف، قابليت اطمينان بالا 
نقل وخدمات حياتي مانند موارد پزشكي، حمل خاموش شدن غيرمنتظره ممكن است منجر به قطع چراكه

دد. بدين سنگين گر ةتواند منجر به تحميل هزينآمده در سيستم ميوجودبهيا نظامي شود. همچنين خطاي 
. انكار استيرقابلغمنظور بهبود قابليت اطمينان سيستم، امري ضروري و پذيري خطا بهترتيب تحمل

واند به شوند، موتور بت مداربازفاز يا حتي تعداد فاز بيشتري شود تا اگر يك افزايش تعداد فاز سبب مي
عملكرد خود ادامه دهد و مانع از توقف پروسه گردد. بدين ترتيب اين موضوع، قابليت اطمينان بالاتر 

 دهش سبب بالا اطمينان قابليت ذاتي مزيت نمايد.برجسته مي فازسهموتورهاي چندفازه را نسبت به نوع 
 در خطا پذيريگيرند. تحمل قرار مورد توجه مختلف كاربردهاي موتورهاي چندفازه در كه است

تواند مانع از توقف پروسه مي چراكه ؛دارد همراهبه و امنيتي اقتصادي نظر از مزايايي محركه، يهاسيستم
  گردد.

به معرفي  »چندفازهمزاياي موتورهاي «: فصل اول با عنوان استاين كتاب شامل چهار فصل 
پردازد. در اين فصل فازه ميهاي چندفازه (بيش از سه فاز) نسبت به موتورهاي رايج سهمزاياي ماشين

شود. سپس تأثير افزايش تعداد فازها بر هاي چندفازه پرداخته ميابتدا به بيان مزاياي كلي ماشين
ود قابليت اطمينان از ديگر مباحث اين فصل گيرد. بهبها، شار و گشتاور مورد بررسي قرار ميهارمونيك

در فصل  شود.مفهوم بهبود گشتاور با استفاده از تزريق هارمونيك سوم پرداخته مي ة. سپس به ارائاست
هاي كليدزني اينورترهاي چندفازه روش »هاي كليدزني در اينورترهاي چندفازهبررسي روش« دوم با عنوان



 

 

اي از اينورترهاي چندفازه درنظر گرفته نمونه عنوانبهفاز فاز و ششج. اينورترهاي پنشدبررسي خواهد 
 فاز، روش مدولاسيون پهناي پالس، روشدر قسمت مربوط به اينورترهاي منبع ولتاژ پنج اند.شده

 مدولاسيون پهناي پالس با تزريق توالي صفر و مدولاسيون پهناي پالس با تزريق هارمونيك پنجم، روش
هاي گيرند. با توجه به مزاياي سيستميل مورد بررسي قرار ميصمدولاسيون بردار فضايي به تفهاي روش
ندي كلي بد. با درنظر گرفتن دستهشوفاز بررسي ميبار براي سيستم شش ساختارفاز، ابتدا انواع شش

رهاي منبع اينورتهاي كليدزني بار نامتقارن، روش ةبار متقارن و تغذي ةفاز به دو گروه تغذيسيستم شش
گردد. همچنين با توجه به دو نوع پيكربندي براي اين دو گروه از بار ارائه مي ةفاز براي تغذيولتاژ شش

اي هاي كليدزني مدولاسيون پهنروشنيز و هاي كليدزني مربوطه فاز نامتقارن، روشنقاط نول در بار شش
يل مورد بررسي صبه تف )ناحيه 24بيشتر ( ةناحيتعداد فاز با پالس بردار فضايي اينورترهاي منبع ولتاژ شش

  .گرفت قرار خواهد
ي سازي كلابتدا مدل »سازي و كنترل موتورهاي القايي چندفازهمدل«در فصل سوم تحت عنوان 

ريح يل تشصهاي كنترل اين موتورها به تفگيرد، سپس روشموتورهاي چندفازه مورد بررسي قرار مي
ق يك صورت مستقل از طرياين فصل به قابليت كنترل چندين موتور چندفازه بهگردند. همچنين در مي

  شود.اينورتر منبع ولتاژ پرداخته مي
 »هفازچند يخطا در موتورها يرپذكنترل تحمل يهاروش يبررس«در فصل چهارم با عنوان 

ختلف هاي ماستراتژي همچنين عملكرد و پذيري خطا براي موتورهاي چندفازههاي كنترل تحملاستراتژي
اي كنترل هسنجي روشمنظور صحتبه گرفت.يل مورد بررسي قرار خواهد صبه تفبراي يك سيستم نمونه 

ت در تغييرات سرع در شرايط مختلف كاري از جمله تستهاي آزمايشگاهي پذير خطا، نتايج تستتحمل
اور و استراتژي حداقل تلفات و حداكثر گشتها هر دبار و تحت بار ارائه گرديده است. در اين تستشرايط بي

  .اندهسنجي قرار گرفتمورد ارزيابي و صحت
  
  
  
  
  
  
  
  

  


